POUZITI

Servomotory fady MODACT MONED, MONEDJ, MOPED jsou ur€eny k pfestavovani armatur pfipadné jinych zafi-
zeni, pro ktera jsou svym vratnym oto¢nym pohybem vhodné. Jiné pouZiti nez k ovladani armatur je nutné konzultovat
s vyrobcem. Servomotory mohou pracovat v obvodech délkového ovladani. Servomotory mohou pracovat i v obvo-
dech automatickeé regulace s rezimem S4 - 25 %; 1200 h'.

PRACOVNI PODMINKY

Servomotory MODACT MONED, MONEDJ, MOPED jsou odolné proti pusobeni provoznich podminek a vnéjsich
viivi tfid AA7, AB7, AC1, AD5, AD7, AE5, AE6, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM2, AN2, AP3, BA4 a BC3 podle CSN
33 2000-3.

Pri umisténi na volném prostranstvi doporucujeme opatfit servomotor lehkym zastreSenim proti pfimému plsobeni
atmosférickych vliva. Stfiska by méla presahovat pres obrys servomotoru alespori o 10 cm ve vy$ce 20 - 30 cm.

PFi umisténi servomotorut v pracovnim prostredi s teplotou pod -10 °C, v prostredi s relativni vihkosti nad 80 % nebo
na volném prostranstvi je nutné vzdy pouzit topného ¢lanku, ktery je namontovan u vSech servomotort.

Pouziti servomotorl v prostorech s prachem nehoflavym a nevodivym je mozné, pokud nebude nepfiznivé
ovliviiovana jejich funkce. Pfitom je tfeba dusledné dodrzovat CSN 34 3205. Prach se doporuduje setfit pfi dosazeni
vrstvy cca 1 mm.

Poznamky:
Za prostory pod pristfeSkem se povazZuji ty, kde je zabranéno dopadu atmosférickych sraZek pod uhly do 60°
od svislice.
Umisténi servomotoru musi byt takové, aby chladici vzduch mél k nému volny pristup. Minimalni vzdalenost od stény
pro vstup vzduchu je 40 mm. Prostor, ve kterém je servomotor umistén, musi byt proto dostatecné velky, Cisty
a vétrany.

Tridy vnéjsich vlivl
Z&kladni charakteristiky - vyfatek z CSN 33 2000-3
1) AA7 - soucasné pusobeni teploty okoli od -25 °C do +55 °C s relativni vlhkosti od 10 %
2) AB7 - teplota okoli shodna s bodem 1; nejnizsi relativni vihkost 10 %, nejvysSi relativni vihkost 100 %
s kondenzaci
3)AC1 - nadmorska vySka <2000 m
4) AD5 - tryskajici voda; voda mUze tryskat ve vSech smérech
AD7 - mélké ponoreni, moznost ob&asného ¢astecného, nebo Upiného zakryti (pouze u typu MOPED)

5)AE5 - mirna prasnost; stfedni vrstvy prachu; spad prachu vétsi nez 35 a nejvyse 350 mg / m? za den
AE6 - silna prasnost, silné vrstvy prachu, spad prachu vétsi nez 350 a nejvy$e 1000 mg / m? za den
(pouze MOPED)
6) AF2 - vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky; pfitomnost korozivnich znec¢istujicich latek
je vyznamna

7)AG2 - mechanické namahani stfedni; v béznych priimyslovych provozech
8) AH2 - Vvibrace stfedni; v béznych primyslovych provozech
9) AK2 - vazné nebezpedi ristu rostlin nebo plisni
)AL2 - vazné nebezpeci vyskytu zivo€ichu (hmyzu, ptéakd, malych zvifat)
11) AM2 - 8kodlivé uginky unikajicich bludnych proudu
12) AN2 - slunegni zafeni stfedni. Intenzita > 500 a <700 W/ m?
13) AP3 - seizmickeé ucinky stfedni; zrychleni > 300 Gal a < 600 Gal
14)BA4 - schopnost osob; poucené osoby
15)BC3 - dotyk osob s potencidlem zemé Casty; osoby se €asto dotykaji cizich vodivych &asti nebo stoji na
vodivém podkladu

PRACOVNI REZIM

Servomotory mohou pracovat s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60 034-1. Doba prace pfi teploté +50 °C je
10 minut a stfedni hodnota zatéZovaciho momentu je nejvySe 60 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.
Servomotory mohou pracovat také v rezimu S4 (pferu$ovany chod s rozbéhem) podle CSN EN 60 034-1. Zatézovatel
N/N+R je max. 25 %; nejdelsi pracovni cyklus N+R je 10 minut (pribéh zatiZzeni je podle obrazku). Nejvyssi pocet



sepnuti pfi automatické regulaci je 1200 sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatéZzovaciho momentu pfi zatéZzovateli
25 % ateploté okoli +50 °C je nejvySe 40 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.
NejvySsi stfedni hodnota zatéZovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.

1%N M,  zabérny moment>1,3.M,,
Mgty stfedni hodnota zatéZzovaciho momentu
3%N My  maximalni hodnota vypinaciho momentu
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Prabéh pracovniho cyklu

Zivotnost servomotort

Zivotnost servomotord je minimalné 6 let.

Servomotor, uréeny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cyklu
(Z-0-2).

Servomotor, uréeny pro regulaéni Gcely, musi vykonat nejméné 1 milion cyklt s dobou prace (pfi které je
vystupni hfidel v pohybu) nejméné 250 hodin. Zivotnost v opera¢nich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na po&tu
sepnuti. Velka ¢etnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni pfesnost regulace. K dosazeni co nejdel$iho bezporucho-
proces. Orienta¢ni udaje zivotnosti, odvozené od nastavenych regula¢nich parametrd, jsou uvedeny v nasledujici
tabulce.

Zivotnost servomotor( pro 1 milion start

Zivotnost [h] 830 1000 2000 4000
pocet startli [1/h] max pocet starttl 1200 1000 500 250

TECHNICKE UDAJE

Zakladni technické parametry
Jsou uvedeny v Tabulkach 1, 2, 3.

Napajeci napéti

— jmenovita hodnota stfidavého elektrického napéti: MODACT MONED, MOPED - 3 x 230/400 V
MODACT MONEDJ -1x230V

— dovolend odchylka napajeciho napétije -15 % az +10 % jmenovité hodnoty

— jmenovity kmito€et napajeciho napéti je 50 Hz

— dovolend odchylka kmito¢tu napajeciho napéti je +2 % jmenovité hodnoty

Pracovni poloha

Servomotor se obvykle montuje v poloze s osou vystupniho hfidele svislou a ovladaci skfini nahofe. Mlze vSak
pracovativ jiné poloze, pokud osa elektromotoru neni vice nez 15° pod horizontalni rovinou.

Vypinaci moment

Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zakaznika dle Tabulek 1, 2, 3. Pokud neni nastaveni
vypinaciho momentu pozadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment.



Samosvornost

Servomotr je samosvorny za predpokladu, ze zatéz plsobi proti pohybu vystupniho hfidele servomotoru.
Samosvornost zabezpecuje valeckova zdrz, ktera znehybni rotor elektromotoru i v pfipadé rué¢niho ovladani.

Z divodl dodrzeni bezpe&nostnich predpist neni pfipustné pouziti servomotord pro pohon dopravnich
zdvihacich zafizeni s moznou dopravou osob nebo pro zafizeni, kde pod zdvihanym bfemenem je mozna
pritomnost osob.

Ruéni ovladani

Ruéni ovladani se provadi ru¢nim kolem pfimo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru (vysledny pohyb
vystupniho hfidele je dan funkci diferencialu). Ota¢enim ru¢niho kola ve sméru hodinovych ruci¢ek (pfi pohledu na
hridel do ovladaci skfing) se vystupni hfidel servomotoru pohybuje ve sméru ,,zavird“.

Topny ¢lanek
Topny &lanek se sklada z jednoho nebo dvou odporovych télisek a pfipojuje se na sit s napétim 230 V. V pripadé, kdy
Ize oCekavat teploty vyssi nez 35 °C, se zapoji pouze jedno odporové télisko.

Svorkovnice

Servomotor je vybaven svorkovnici pro pfipojeni k vnéjsim obvodum. Svorkovnice je opatfena Sroubovacimi
svorkami pro pfipojeni vodi¢t s max. prafezem 2,5 mmz2. Svorkovnice je pfistupna po sejmuti krytu svorkovnicové
skfiné.

Na svorkovnici jsou vyvedeny v8echny elektrické ovladaci obvody servomotoru. Svorkovnicova skfif je vybavena
kabelovymi vyvodkami pro elektrické pfipojeni servomotoru. Elektromotor je vybaven samostatnou skfifikou se
svorkovnici a vyvodkou.

Izolaéni odpor

Izolaéni odpor el. obvodu proti kostfe nebo mezi sebou pfi normalnich podminkach musi byt nejméné 20 Mohmu,

Elektricka pevnost

Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodu servomotortd musi odpovidat TP 27-02.1-38/88.
ZkuSebni napéti:

obvod déalkového vysilace polohy 500V, 50 Hz

obvod mikrospinacl a top. ¢lanku 1500V, 50 Hz

obvod elektromotoru 1000V + 2.Ujm, 50 Hz, nejméné 1500 V

Elektronicka brzda

Elektronicka brzda se dodava u servomotoru se stykaci. Brzda vyznamné zkracuje dobu dobéhu servomo-
toru, ¢imz zpresnuje regulaci. Je vhodna pro elektromotory s napajecim napétim 3x230/400 V a vykonem do
2,5 kW.

Ochrana

Servomotory jsou opatfeny vnéjsi a vnitfni ochrannou svorkou pro zabezpeceni ochrany pred nebezpecnym doty-
kovym napétim.

Ochranné svorky jsou oznageny znagkami podle CSN IEC 417 (34 5550).

Hiuk
Hladina akustického tlaku max. 85 dB (A).
Hladina akustického vykonu max. 95 dB (A).

Odchylky zakladnich parametrt

Vypinaci moment +12% z maximalni hodnoty momentu
Rychlost prestaveni -10% az +15% jmenovité hodnoty (pfi chodu naprazdno)
Kryti
Kryti servomotorU: MODACT MONED, (MODACT MONED Control), MODACT MONEDJ - IP 55;

MODACT MOPED (MODACT MOPED Control) - IP 67.



POPIS SERVOMOTORU

Servomotory jsou konstruovany pro pfimou montaz na ovladany organ. Pripojuji se pomoci pfiruby a spojky podle
CSN 18 6314. PFiruby servomotorti odpovidaji také ISO 5210. Spojky pro pfenos pohybu na armatury jsou:
tvar A (s adaptérem), podle ISO 5210 a DIN 3210
tvarB1 (s adaptérem), podle ISO 5210 (tvar B podle DIN 3210)
tvar B3  (bez adaptéru), podle ISO 5210 (tvar E podle DIN 3210)
tvar D (bez adaptéru), podle DIN 3210,
tvar C (bez adaptéru), podle DIN 3338.

Adaptéry se montuji mezi servomotor a armaturu.

Asynchronni motor pohani pfes pfedlohové soukoli centralni kolo diferencialniho pfevodu, umisténé v nosné skfini
servomotoru (silovy prevod). Korunové kolo planetového diferencidlu je pfi motorickém ovladani drzeno v neménné
poloze samosvornym $nekovym prevodem. Ruéni kolo, spojené se Snekem, umoziiuje alternativni ruéni ovladani i za
béhu elektromotoru bez nebezpedi pro obsluhu.

Vystupni hfidel je pevné spojen s unaseCem planetového pfevodu a prochazi do ovladaci skfing, kde jsou
soustfedény v8echny ovladaci prvky servomotoru.

Ovladani servomotoru je reSeno vestavénymi elektronickymi obvody, které snimaji stav vystupniho hfidele
servomotoru, kroutici moment vystupniho hridele, teplotu elektromotoru, stav napajeciho napéti a vstupni signaly.
Ovladaci program je vyhodnocuije a v zavislosti na predvolenych parametrech fidi vystupni signaly - stav vystupnich
kontaktu, vystupni analogovy signal, ovladani elektromotoru, datovou komunikaci s nadfazenym fidicim systémem.

Ovladaci prvky jsou pfistupné po sejmuti vika ovladaci skring.

Pro servomotory s oznac¢enim MONED, MONEDJ se pouzivaji elektromotory s krytim IP 55 a pro servomotory
s oznac¢enim MOPED elektromotory s krytim IP67. Cely servomotor ma potom kryti podle pouzitého elektromotoru.

13 12 11

Popis:
1 - tfifazovy asynchronni elektromotor
2 - skriri pfedlohového soukoli
3 - silovy prevod
4 - kolo ru¢niho oviadani
5 - zajistovaci Sroub ruéniho kola
6 - kabelové pruchodky (HARTING konektor)
7 - vnéjSi ochranna svorka
8 - svorkovnicova skfiri
9 - viko svorkovnicové skriné
10 - blok mistniho ovladani BMO
11 - viko oviddaci skriné
12 - displej
13 - ovladaci skfiri

Sestava servomotoru

ELEKTRONICKE VYBAVENI

Elektromechanicka ovladaci deska je nahrazena elektronickym systémem DMS2 nebo DMS2 ED. Oba systémy
snimaji polohu vystupniho hfidele a krouticiho momentu servomotoru bezkontaktné magnetickymi snimaci. Snimac¢
polohy vystupniho hfidele je absolutni a ke své Cinnosti nevyZaduje zalozni napajeni, pokud béhem provozu servomo-
toru dojde k odpojeni napajeciho napéti. Oba systémy Ize nastavovat a kontrolovat pomoci pocitace s ovladacim pro-
gramem nebo ru¢né bez pocitace.

Jednodussi systém DMS2 ED nahrazuje elektromechanické soucasti, popfipadé umozriuje ovladani servomotoru
vstupnim analogovym signalem jako u provedeni Control.

Systém DMS2 umoznuje pouzit servomotor pro dvoupolohovou a tfipolohovou regulaci nebo jej pfipojit k primys-
lové sbérnici Profibus.

DMS2 ED
Zakladni vybava:
Ridici jednotka obsahuje také snimac polohy vystupniho hfidele,
4 tlacitka a 3 signalky LED pro nastaveni a kontrolu servomotoru.
Momentova jednotka



Zdrojova jednotka

Volitelna vybava:

Zpétnovazebni signal 4 —20 mA

Analogovy regulator

Ukazatel polohy — LED displej

Mistni ovladani

na svorkovnici jsou vyvedeny kontakty sedmirelé (MO, MZ, PO, PZ, SO, SZ, Ready),
stav kazdého relé signalizuje signalka LED. Jednotka umozZzriuje pfipojeni topnéh
odporu a jeho fizeni termostatem.

Stykace nebo blok bezkontaktniho ovladani — pro provedeni Control

Elektronicka brzda

Hlavni prednosti:

Absolutni sniméani polohy nezavislé na zaloZnim napajeni
Jednoduché nastaveni pomoci 4 tlagitek, pocitace PC nebo PDA
MozZnost zalohovani nastavenych parametra na PC

Ur&eno pro pfimou nahradu elektromechanickych prvkd servomotoru

Parametry:
Snimani polohy
Snimani momentu
Pracovni zdvih
Blokace momentu
Vstupni signal

Vystupni signal

Napéajeni elektroniky

DMS2

Zakladni vybava:
Ridici jednotka
Momentova jednotka
Zdrojova jednotka

Jednotka displeje
Jednotka tlacitek

Doporuéena vybava:

bezkontaktni magnetické

bezkontaktni magnetické

2- 1700 ot.

0 - 20 s pfi reverzaci v krajnich polohach

0/4 — 20 mA pfi zapnuté funkci regulatoru
Mistni/dalkové ovladani, Mistni otvirat/zavirat

7 xrelé 250 VAC 3 A (MO, MZ, PO, PZ, SO, SZ, READY)
polohovy signal 4 — 20 mA max. 500 ohm{, aktivni/pasivni, galvanicky oddéleny
LED displej (volitelné)

elektronicka brzda (volitelné)

230 VAC, 50Hz, 4W, kategorie prepéti Il

obsahuje také snimac polohy vystupniho hfidele, 1 signalku LED.

obsahuje:

2 relé pro ovladani elektromotoru

relé Ready s prepinacim kontaktem vyvedenym na svorkovnici

signalizaénirelé 1 - 4 s vyvedenym jednim pdlem spinaciho kontaktu na svorkov-
nici. Druhé pdly spinacich kontaktt relé 1 — 4 jsou propojené a vyvedené na svorku
COM.

K jednotce se pfipojuje topny odpor spinany termostatem.

Jednotka ovlada silové spinace elektromotoru

(stykace nebo bezkontaktni spinani). K jednotce Ize pfipoijit elektronickou brzdu.
dvouradkovy displej, 2x12 alfanumerickych znakd

tlagitko ,,otevirej”, ,zavirej”, ,,stop”, oto€ny prepinac ,,mistni, dalkové, stop”

Elektronicka brzda - po vypnuti elektromotoru snizuje dobéh a zpfesriuje regulaci

Volitelna vybava (v servomotoru musi byt jedna z téchto jednotek):
Jednotka dvoupolohového a tfipolohového fizeni — ovladani servomotoru najetim do poloh “otevfeno” a “zavre-
no” nebo analogovym signalem 0 (4) —20 mA

Jednotka pfipojeni Profibus - ovladani servomotoru primyslovou sbérnici Profibus

Elektronické fizeni DMS2 pfi své ¢innosti také kontroluje sled a vypadek fazi napéajeciho napéti.
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Svorkovnice servomotoru s elektronikou DMS2 ED.

Poznamka: Pokud je servomotor v jednofazovém provedeni, pfivod sité se zapoji pouze do svorek PE, N U. Svorky
V, W zistanou nezapojené.

eererrer| [Peeeer)
EEEEEEE N EEEEEE
123 45678 101112131415

OREADY 1—}/ \ 15 COMM o
RE1 4 14 -L
RE2 5 13 +L
RE3 6 12 PE
RE4 7 11 -IN

COM

o

DMS2 CONTROL

ZIA eedy ME

F1 F2
F3 F4 23 OPEN
FF16A N23ov 22 24 CLOSE
Q Q N24-48V 21 _\ 25 N24-48v
@) SAFE 20 26 N230V
PE PE N U V W roz -\20 2122232425 2{—
RO o [@Eddadda.
IEEEEEE
I}

Svorkovnice DMS2 Analog

([T

BUS ADRESA

|

ZEDA PECKY

DMS2 CONTROL
PROFIBUS—-DP

Svorkovnice DMS2 Profibus

Poznamka: Servomotory MONEDJ se napéjeji z jednofazové sité. Privod se zapoji na svorku N (stfedni vodic)
a W (fazovy vodic). Svorky U, V ziistanou nezapojené.
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Tabulka 3 - Elektrické servomotory MODACT MONEDJ - zakladni parametry
— napajeci napéti 1x230 V, 50 Hz, kryti IP 55

Moment Rychlost | Prac. Flektromotor Typové Cislo
Typové oznacent (Nml prestaveni zdvih | WP | oo | o | |t | Hmotnost
— (/min] | [of] | *Sesmosm yk o 1t/anf.ny (230V) | 1 [ka] zékKladni doplikové
Vlypinaci Zabérny kondenzatorem kW] [1/rmin [A] H 12345 678910
MONEDJ 40/75-25 75 25 1LF7070-4 0,25 1400 1,86 3.4 27 xx2xNEDJ
MONEDJ 40/50-40 20-40 50 40 1LF7070-4 0,25 1400 1,86 3.4 27 xx 3 xNEDJ
MONEDJ 40/60-50 60 50 1LF7070-2 0,37 2895 2,85 3,5 27 xx4xNEDJ
MONEDJ 40/60-80 60 80 92010 1LF7073-2 0,55 2860 4,15 3,7 27 52030 xx5xNEDJ
MONEDJ 80/135-25 40-80 135 25 1LF7073-4 0,37 1400 2,6 3,2 27 xx 8xNEDJ
MONEDJ 70/90-40 40-70 90 40 1LF7073-4 0,37 1400 2,6 3,2 28 xx 9x NEDJ
MONEDJ 75/100-50 40-75 100 50 1LF7073-2 0,55 2860 4,15 3,7 28 xxAxNEDJ
MONEDJ 110/143-25 80-110 143 25 1LF7073-4 0,37 1400 2,6 3,2 28 x X ExNEDJ
MONEDJ 100/130-40 63-100 130 40 1LF7080-4 0,55 1415 3,5 3,6 4 xXx 3 xNEDJ
MONEDJ 95/124-63 63-95 124 63 1LF7083-4 0,75 1405 48 3,9 42 xXx 4 xNEDJ
MONEDJ 100/230-80 63-100 130 80 1LF7083-2 11 2860 6,7 44 43 xXExNEDJ
MONEDJ 100/130-100 130 100 1LF7096-4 15 1430 8,7 43 50 xx5xNEDJ
MONEDJ 95/124-145 63-95 124 145 2-1420 | 1LF7090-2 15 2845 9,25 45 51 52031 xx FxNEDJ
MONEDJ 150/195-40 100-150 195 40 1LF7083-4 0,75 1405 48 3,9 41 xx9xNEDJ
MONEDJ 160/208-65 100-160 208 65 1LF7096-4 1,5 1430 8,7 43 42 xxAxNEDJ
MONEDJ 160/208-80 80 1LF7090-2 1,5 2845 9,25 45 43 XX HxNEDJ
MONEDJ 130/170-145 100-130 170 145 1LF7096-2 2,2 2830 13,3 48 51 xXJ X NEDJ
MONEDJ 250/325-40 160-250 325 40 91420 1LF7096-4 1,5 1430 8,7 43 45 52032 xx 3 xNEDJ
MONEDJ 220/286-80 160-220 286 80 1LF7096-2 2,2 2830 13,3 48 49 xx5xNEDJ

Poznamky k rozmérovym nacrtkum:

- Servomotory v kryti IP 55 (MODACT MONED, MONEDJ) se dodavaji bez kabelovych vyvodek — vyvodky Ize dodat na poZadavek (zavity ve
svorkovnicové skrini: 1 x M25 x 1,5; 3x M20 x 1,5).

- Servomotory v kryti IP 67 (MODACT MOPED) se vZdy dodavaji s kabelovymi vyvodkami (1 x o 13-18mm, 2x010-14mm; 1 x26—-12 mm).

- K servomotordm v kryti IP 55 (MODACT MONED) s elektromotory OV 100, 112 a 132 se vZdy pribaluje kabelova vyvodka k elektromotoru
(mimo provedeni s propojenim motoru).

- Konektor Harting je vZdy osazen kabelovymi vyvodkami.
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Elektrické servomotory MODACT MONED, MONEDJ, MOPED
- urceni vyznamu 6. aZ 10. mista typového Cisla

Misto vtypovém ¢&isle: 1. 2. 3. 4. 5. 6. 7. 8 9. 10.
Typové Cislo .........eernnne 5203 x. x X x x xED()

6. misto typoveého ¢&isla

Pfipojovaci rozméry Provedeni
Vyvodky | Konektor
Tvar A 5 F
Tvar B1 6 G
Tvar C 7 H
TvarD 8 J
Tvar E 9 K

7. misto typového Eisla
Pokud je na 9. misté typového C&isla jedna z &islic 1, 3, 5 nebo 7, na 7. misté je znak z Tabulky 4.
Pokud je na 9. misté typového Cisla jedna z &islic 2, 4, 6 nebo 8, na 7. misté je znak z Tabulky 5.

Tabulka 4 - servomotor vybaveny elektronikou DMS2 ED

Znak 0(1/2|3|4|/5|/6|7[8|/|9/A|B|C|D|E|F|H K M P |R
Mistni ovladani X X X X X X X X X
Displej X | X X X X | X X X | X
Stykace nebo bezkontaktni spinani X | X X X X | X
Analogovy| vysilaé¢ X|x|x|[x X X | X
modul regulator X | x

Tabulka 5 - servomotor vybaveny elektronikou DMS2

Dvoupolohové nebo tfipolohové fizeni *) R
Profibus P
Dvoupolohové nebo tfipolohové fizeni, bez displeje a mistniho ovladani *) T

*) Jestli servomotor bude uréen pro dvoupolohovou nebo tfipolohovou regulaci se nastavi ve vyrobnim zavodé. Pokud
v objednavce nebude urceno jinak, bude servomotor nastaven pro tfipolohovou regulaci (oviadani signdlem 4 — 20mA).

8. misto typového Cisla:

Vypinaci moment, rychlost prestaveni MODACT MONED - Tabulka 1
MODACT MOPED - Tabulka 2
MODACT MONEDJ - Tabulka 3

9. misto typového ¢&isla:

Tabulka 6 - typ elektroniky, silové spinace, brzda

Elektronika DMS2 ED - bez stykacl nebo se stykaci 1
Elektronika DMS2 - se stykaci 2
Elektronika DMS2 ED - s bezkontaktnimi spinaci 3
Elektronika DMS2 - s bezkontaktnimi spinaci 4
Elektronika DMS2 ED - se stykaci a brzdou **) 5
Elektronika DMS2 - se stykaci a brzdou 6
Elektronika DMS2 ED - s bezkontaktnimi spinaci a brzdou **) 7
Elektronika DMS2 - s bezkontaktnimi spinaci a brzdou 8

Poznamka: Provedeni 52 03x.xxxxNEDJ se dodava v provedeni 52 03x.xxx1NEDJ nebo 52 03x.xxx2NEDJ.
**) Pokud je servomotor vybaven elektronikou DMS2ED v konfiguraci Nahrada elektromechanické desky, nedodava se
s elektronickou brzdou.

10. misto typoveého C&isla:

Stuperikryti - IP55 - NED, NEDJ
- IP67 - PED
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