POUZITI

Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ jsou uréeny k prestavovani ovladacich organt vratnym oto&nym
pohybem (napf. Soupatek a jinych zafizeni, pro ktera jsou svymi vlastnostmi vhodné).

Typickym prikladem pouziti je dalkové dvoupolohové nebo vicepolohové ovladani téchto organd, u nichz se také
pozaduje té&sny uzavér v koncovych polohach.

Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ Control mohou byt podle provedeni vybaveny regulatorem polohy,
reverzacnimi stykaci, proudovou ochranou elektromotoru a elektronickou brzdou. Umozniuji prestavovat ovladaci
organy, které pracuji v regulacnich obvodech, v zavislosti na hodnoté analogového vstupniho signalu regulatoru
polohy. Mohou byt také dodany jen s reverza¢nimi stykaci nebo s reverza¢nimi stykaci a elektronickou brzdou.

PRACOVNI PODMINKY

Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ (MODACT MON, MOP Control) jsou odolné proti pusobeni
provoznich podminek a vnéjSich vlivu tfid AA7, AB7, AC1, AD5, AE5, AF2, AG2, AH2, AK2, AL2, AM2, AN2, AP3, BA4
a BC3 podle CSN 33 2000-3.

Pri suchém umisténi na volném prostranstvi musi byt servomotor opatien lehkym zastfeSenim proti pfimému plsobeni
atmosférickych vliva. StrisSka by méla presahovat pres obrys servomotoru alespor o 10 cm ve vysce 20 — 30 cm.

PFi umisténi servomotord v pracovnim prostredi s teplotou pod -10°C, v prostfedi s relativni vihkosti nad 80 %,
v prostfedi pod pristfeSkem a v prostfedi tropickém je nutné vzdy pouzit topného ¢&lanku, ktery je namontovan
u v8ech servomotorUd. Podle potfeby se zapoji jeden nebo oba topné ¢lanky.

Pouziti servomotorl do prostor s prachem nehoflavym a nevodivym je mozné, pokud nebude nepfiznivé
ovliviiovana funkce elektromotoru. Pfitom je tfeba dusledné dodrzovat CSN 34 3205. Prach se doporuduje settit pfi
dosazeni vrstvy cca 1 mm.

Poznamky:

Za prostory pod pristfeSkem se povaZuji ty, kde je zabranéno dopadu atmosférickych sraZzek pod thly do 60° do
svislice.

Umisténi elektromotoru musi byt takové, aby chladici vzduch mél k nému volny pristup a aby vyfukovany otepleny
vzduch se do néj znovu nenaséval. Minimalni vzdalenost od stény pro vstup vzduchu je 40 mm. Prostor, ve kterém je
motor umistén, musi byt proto dostatecné velky, Cisty a vétrany.

Tridy vnéjSich vlivl
Zakladni charakteristiky - vyriatek z CSN 33 2000-3

1) AA7 - soucasné pusobeni teploty okoli od -25° C do +55° C s relativni vihkosti od 10 %
2) AB7 - teplota okoli shodna s bodem 1; nejnizsi relativni vlhkost 10 %, nejvyssi relativni vlhkost 100 %
s kondenzaci
3) AC1 - nadmorska vyska <2000 m
4) AD5 - tryskajici voda; voda muze tryskat ve vSech smérech
5) AE5 - mirna pradnost; stfedni vrstvy prachu; spad prachu vétsi neZ 35 a nejvyse 350 mg / m? za den
6) AF2 - vyskyt korozivnich nebo znecistujicich latek je atmosféricky; pfitomnost korozivnich znecistujicich latek
je vyznamna
7) AG2 - mechanické namahani stfedni; v béznych pramyslovych provozech
8) AH2 - vibrace stfedni; v béznych prdmyslovych provozech
9) AK2 - vazné nebezpedi rlstu rostlin nebo plisni
10) AL2 - vazné nebezpeci vyskytu zivo€ichu (hmyzu, ptakl, malych zvirat)
11) AM2 - Skodlivé uc€inky unikajicich bludnych proudu
12) AN2 - sluneéni zareni stfedni. Intenzita > 500 a < 700 W / m2
13) AP3 - seizmické ucinky stredni; zrychleni > 300 Gal < 600 Gal
14) BA4 - schopnost osob; poucené osoby
15) BC3 - dotyk osob s potencialem zemé &asty; osoby se €asto dotykaji cizich vodivych ¢asti nebo stoji na

vodivém podkladu

Elektrické servomotory MON je mozné objednat v provedeni Arktik pro teplotu:

1) -40°C az +55°C

2) -60°C az +40°C

Toto plati pro servomotory bez vysilace nebo v pfipadé 1) s proudovym vysilatem polohy CPT 1/AF. Okolni teploty
pro tyto servomotory je nutno specifikovat v objednavce.



PRACOVNI REZIM

Servomotory mohou pracovat s druhem zatizeni S2 podle CSN EN 60 034-1. Doba préce pfi teploté +50 °C je
10 minut a stfedni hodnota zatézovaciho momentu je nejvyse 60 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M,,.
Servomotory mohou pracovat také v rezimu S4 (pferu$ovany chod s rozb&hem) podle CSN EN 60 034-1.
Zatézovatel N/N+R je max. 25 %; nejdelsi pracovni cyklus N+R je 10 minut (prlbéh zatiZzeni je podle obrazku).
Nejvyssi pocCet sepnuti pfi automatické regulaci je 1200 sepnuti za hodinu. Stfedni hodnota zatéZzovaciho momentu
pfi zatéZovateli 25 % a teploté okoli +50 °C je nejvySe 40 % hodnoty maximalniho vypinaciho momentu M.
NejvysSsi stfedni hodnota zatézovaciho momentu se rovna jmenovitému momentu servomotoru.
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Zivotnost servomotoru

Zivotnost servomotort je minimalné 6 let.

Servomotor, uréeny pro uzaviraci armatury, musi byt schopen vykonat nejméné 10 000 pracovnich cyklu (Z-O-2).

Servomotor, ur€eny pro regulaéni ucely, musi vykonat nejméné 1 milion cykld s dobou prace (pfi které je vystupni
htidel v pohybu) nejméné& 250 hodin. Zivotnost v operaénich hodinach (h) zavisi na zatizeni a na po&tu sepnuti. Vel-
ka Cetnost spinani ne vzdy pozitivné ovlivni pfesnost regulace. K dosazeni co nejdelSiho bezporuchového obdobi

ni Udaje zivotnosti, odvozené od nastavenych regulaénich parametrd, jsou uvedeny v nasledujici Tabulce.

Zivotnost servomotor( pro 1 milion startd

zivotnost [h] 830 1000 2000 4000
pocet startt [1/h] max pocet startd 1200 1000 500 250

TECHNICKE UDAJE

Napajeci napéti

Napajeci napéti servomotord MODACT MON, MOP (MODACT MON, MOP Control) je 3 x 230/400 V, 50 Hz, napajeci
napéti servomotorti MODACT MONJ je 1 x 230 V /50 Hz. Napajeci napéti servomotoru musi byt v toleranci +10% az
-15% jmenovité hodnoty. Dovolena odchylka kmitoCtu napéjeciho napéti je +2%. Po dohodé s dodavatelem je mozno

Pracovni poloha
Servomotor se obvykle montuje v poloze s osou vystupniho hfidele svislou a ovladaci skfini nahore. Mlze vSak
pracovat i v jiné poloze, pokud osa elektromotoru neni vice nez 15° pod horizontalni rovinou.

Vypinaci moment
Vypinaci moment je u vyrobce nastavovan podle pozadavku zékaznika dle Tab. 1, (Tab. 2). Pokud neni nastaveni
vypinaciho momentu poZzadovano, nastavuje se na maximalni vypinaci moment.

Kryti
Kryti servomotorti: ~ MODACT MON, (MODACT MON Control), MODACT MONJ - IP 55;
MODACT MOP (MODACT MOP Control) - IP 67.



Izolaéni odpor
Izolaéni odpor el. obvodUl proti kostfe nebo mezi sebou pfi normalnich podminkach musi byt nejméné 20 Mohmu,

po zkouSce ve vlhku nejméné 2 Mohmy. Podrobnéjsi udaje jsou v techechnickych podminkéach.

Elektricka pevnost
Elektricka pevnost izolace elektrickych obvodu servomotord musi odpovidat TP 27-02.1-38/88.
ZkuSebni napéti:

obvod dalkového vysilace polohy 500V, 50 Hz

obvod mikrospinact a top. ¢lanku 1500V, 50 Hz

obvod elektromotoru 1000 V + 2.Ujm, 50 Hz, nejméné 1500 V
Hluk

Hladina akustického tlaku max. 85 dB (A).

Hladina akustického vykonu max. 95 dB (A).

POPIS

A) Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ

Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ jsou konstruovany pro pfimou montaz na ovladaci organ. Pfipojuji
se pomoci pfiruby a spojky podle CSN I1SO DIN 5210 a DIN 3338. Pro pfipojeni na armatury s jinymi pfipojovacimi
rozméry se dodavaji adaptéry.

Asynchronni motor pohani pfes pfedlohové soukoli centralni kolo diferencidlniho pfevodu, umisténé v nosné skfini
servomotoru (silovy prevod). Korunové kolo planetového diferencidlu je pfi motorickém ovladani drzeno v neménné
poloze samosvornym $nekovym prevodem. Ruéni kolo, spojené se Snekem, umoziuje alternativni ruéni ovladani i za
béhu elektromotoru bez nebezpedi pro obsluhu.

Vystupni hfidel je pevné spojen s unaSeCem planetového pfevodu a prochazi do ovladaci skfing, kde jsou
soustfedény vSechny ovladaci prvky servomotoru.

Cinnost polohovych vypina&u, signalizagnich vypinadt a vysilade polohy je odvozena pres nahonové mechanizmy
od otagivého pohybu vystupniho hfidele. Cinnost momentovych vypinact je odvozena od axialniho posuvu plovouciho
Sneku ruéniho ovladani, ktery je sniman a packou prfenesen do ovladaci skfine.

Ovladaci prvky jsou pfistupné po sejmuti vika ovladaci skfiné.

Svorkovnice

Servomotor je vybaven svorkovnici pro pfipojeni k vnéj§im obvodim. Svorkovnice je opatfena Sroubovacimi
svorkami pro pfipojeni vodi¢l s max. prafezem 2,5 mmZ2. Svorkovnice je pfistupna po sejmuti krytu svorkovnicové
skiiné. Na svorkovnici jsou vyvedeny vSechny elektrické ovladaci obvody servomotoru. Svorkovnicova skfin je
vybavena kabelovymi vyvodkami pro elektrické pfipojeni servomotoru. Elektromotor je vybaven samostatnou skfifikou
se svorkovnici a vyvodkou. Alternativné je mozné dodat servomotory s konektorem - viz Tab. provedeni.

Konektor

Podle pozadavku zakaznika je mozné servomotory MODACT MON, MOP, MONJ vybavit konektorem, ktery zajistuje
pripojeni ovladacich obvodl. ZPA Pecky, a.s. dodavaji i protikus na kabel. K pfipojeni kabelu do tohoto protikusu jsou
tfeba specialni krimpovaci klesté (dodava firma HARTING, obj. €. 0999 000 0021; e-mail: info@contex.cz).

Samosvornost

Servomotor je samosvorny za predpokladu, ze zatéz plsobi proti pohybu vystupniho hfidele servomotoru.
Samosvornost zabezpecuje valeCkova zdrz, ktera znehybni rotor elektromotoru i v pfipadé ruéniho ovladani.

Z duvodu dodrzeni bezpecnostnich predpist neni pfipustné pouziti servomotorl pro pohon dopravnich zdvihacich
zafizeni s moznou dopravou osob nebo pro zafizeni, kde pod zdvihanym bfemenem je mozna pfitomnost osob.

Ruéni ovladani

Ruéni ovladani se provadi ru¢nim kolem primo (bez spojky) a je mozné i za chodu elektromotoru (vysledny pohyb
vystupniho hfidele je dan funkci diferencialu). Ota€enim ruéniho kola ve sméru hodinovych ruci¢ek (pfi pohledu na
hfidel do ovladaci skiing) se vystupni hfidel servomotoru pohybuje ve sméru ,,zavira“.

Blok mistniho ovladani servomotoriit MODACT MON, MOP, MONJ

Mistni ovladani slouzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace. Sestava ze dvou prepinacl: jeden ma polohy
~dalkové ovladani - vypnuto - mistni ovladani®, druhy ,otvira - stop - zavira"“.



Servomotor mize byt na pozadavek vybaven také blikacem, ktery pfi pohybu vystupniho hfidele vysila elektrické
impulzy. Napdjeci zdroj pro blika¢ neni v servomotoru zabudovan.

Vysila¢e polohy
Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ mohou byt dodany bez vysilace polohy nebo mohou byt vybaveny
vysilatem polohy:
a) Odporovy vysila¢ 2x100 ohmd.
Technické parametry:

Snimani polohy odporové

Uhel nato&eni 0° -160°
Linearita 1%
PFechodovy odpor max. 1,4 ohmu
Pripustné napéti 50 Vss
Maximalni proud 100 mA

b) Pasivni proudovy vysila¢ 4 - 20mA, typu CPT1. Napajeni proudové smycky neni sou¢asti servomotoru. Doporu¢ené
napéjeci napéri je 18-28Vss, pfi maximalnim zatéZovacim odporu smycky 500 ohmu. Proudovou smycku je tfeba v jed-
nom misté pfizemnit. Napajeci napéti nemusi byt stabilizovano, ale nesmi pfekrocit 30V, jinak hrozi zni€eni vysilace.

Rozsah CPT 1 se nastavuje potenciometrem na télese vysilace a vychozi hodnota odpovidajicim pooto€enim vysilace.
Technické parametry CPT1:

Snimani polohy kapacitni
Pracovni zdvih nastavitelny 0° — 40° az 0° — 120°
Linearita 1%
Zatézovaci odpor 0 -500 ohmt
Vystupni signal 4 — 20 mA nebo 20 - 4mA
Napajeni 18 — 28Vss
Pracovni teplota -25°C az +60°C
-25°C az +70°C (pfi napajeni max 25Vss a zatéz. odpor trvale 500 ohm)
Rozméry 2 40x25 mm

c) Aktivni proudovy vysilaé¢ 4 - 20mA, typu DCPT. Napdjeni proudové smycky je soucasti servomotoru. Maximalni
zatézovaci odpor smyc€ky je 500 ohmu. U provedeni MODACT MON, MOP, MONJ Control s regulatorem ZP2RE5,
se pouziva jako snimac polohy.

DCPT je snadno nastavitelny dvéma tlacitky s diodou LED na télese vysilace.

Technické parametry DCPT:
Snimani polohy bezkontaktni magnetorezistentni
Pracovni zdvih nastavitelny 60° — 340°
Nelinearita max. +1%
Zatézovaci odpor 0 -500 ohm
Vystupni signal 4 - 20 mA, nebo 20 -4 mA
Napajeni 15-28 Vss, <42 mA
Pracovni teplota -25°C az +70°C
Rozméry @ 40x25 mm

Proudova zatizitelnost a jmenovité napéti odporového vysilaée polohy
Vlysilate polohy mohou byt pouzity pro napéti do 48 Vss, nesmi byt v8ak pfekroCen maximalni pfipustny
proud 100 mA.

Ukazatel polohy

Servomotor mize byt vybaven mistnim ukazatelem polohy (kromé provedeni s proudovym vysilatem).

Polohové vypinace
Polohové vypinace PO, PZ vymezuji pracovni zdvih servomotoru (kazdy jednu koncovou polohu).

Momentové vypinace
Momentové vypinace jsou opatfeny blokovanim proti opétnému zapnuti elektromotoru pfi ztraté zatézovaciho
momentu. Kromeé toho jsou blokovany pfi reverzaci servomotoru az po dobu max. 2 otacek vystupniho hfidele.

Proudova zatiziteInost a maximalni napéti mikrospinacu
250 V sti. /2 A, 250 Vss/ 0,1 A, blika& 250 V stt. /0,2 A, cos ¢ = 1



Mikrospinace je mozno pouzit jen jako jednookruhové. Na svorky téhoz mikrospinace nelze pfipojit dvé napéti
rdznych hodnot nebo fazi.

Topny ¢lanek
Topny ¢lanek se sklada z jednoho nebo dvou odporovych télisek a pfipojuje se na sit s napétim 230 V. V pfipadé,
kdy Ize o¢ekavat teploty vy$si nez 35°C, se zapoji pouze jedno odporové télisko.

B) Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ Control s regulatorem ZP2.RE5

Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ Control mohou byt vybaveny elektronickym reguldtorem polohy
a tvofi spolu s armaturou, kterd ma vhodnou regulaéni charakteristiku polohovou servosmyc&ku. Vystupni hfidel téchto
servomotoru se automaticky prestavuje do polohy, ktera odpovida hodnoté vstupniho signalu regulatoru.

Pouziti, pracovni prostredi, technické parametry a popis funkci jsou uvedeny v ¢asti pro MODACT MON, MOP,
MONJ. Tato ustanoveni, plati i pro servomotory MODACT MON, MOP, MONJ Control. Pfehled vyrdbé&nych typu
servomotord MODACT MON, MOP, MONJ Control je uveden v Tabulkach 1, 2, 3.

Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ Control mohou byt navic vybaveny regulatorem polohy vystupniho
hfidele, stykacovou kombinaci pro reverzaci pohybu vystupniho hfidele, tepelnym relé pro ochranu elektromotoru
pred pretizenim a elektronickou brzdou asynchronnich motorti (BAM-002 - servomotory vybavené pouze stykaci;
ZP3-BR - servomotory vybavené regulatorem polohy ZP2.RE5).

V8echny tyto pfistroje jsou umistény ve stykacové skfini, ktera se montuje misto svorkovnicové skfiné servomotort
MON, MOP. Tyto servomotory Ize dodavat také bez regulatoru polohy a brzdy ZP3-BR - viz Tabulka provedeni ¢. 2.

Pripojeni elektrickych obvod( ovladaci skiiné k vnéj$im obvodim se provadi na svorkovnici. Ta je doplnéna
pridavnymi svorkami pro pfivod napajeciho napéti 3 x230/400 V, 50 Hz.

Regulator polohy

Regulator polohy, ktery je v servomotoru vestavény, umozfiuje Fidit polohu vystupniho hfidele servomotoru a tim
i ovladanou armaturu vstupnim analogovym signalem.

Zakladem regulatoru je mikropocita¢, naprogramovany k regulaci servomotoru, zjiStovani a oSetfeni chybovych
stavl a k jednoduchému nastavovani parametr( regulace.

Konstrukce regulatoru umozfuje vypnout napdgjeni regulatoru. Pokud neni regulator napdjen, nereguluje,
ale po zapnuti napajeni se funkce regulatoru samoc¢inné obnovi; parametry a diagnostické Udaje zapsané v paméti
regulatoru se uchovaji.

V obvodech regulatoru se porovnava vstupni signdl se zpétnovazebnim signalem z vysilace polohy vystupniho
hfidele servomotoru. Je-li mezi vstupnim a zpétnovazebnim signalem zjistén rozdil, pak regulator sepne jeden
z vestavénych stykacl v servomotoru tak, aby se hfidel servomotoru prestavil do polohy, ktera odpovida velikosti
vstupniho signéalu. Kdyz zpétnovazebni signal odpovida vstupnimu, servomotor se zastavi.

Parametry regulace se nastavuji funkénimi tlaitky na regulatoru nebo osobnim pocitatem, ktery se po dobu
nastavovani parametrd a pfi diagnostice regulatoru pfipoji k regulatoru pres komunika&ni modul.

Tlacgitky na regulatoru lze nastavit tyto parametry:

- druh fidiciho signalu

- odezva na signal TEST a na chybu zji§ténou regulatorem

- necitlivost regulatoru

- typ regulace

Dalsi parametry Ize nastavit pocitatem. Pocitatem Ize také zjistit diagnostické udaje o provozu regulatoru,
napfiklad dobu, po kterou byl regulator v provozu.

Po nastaveni parametru regulace se pfi tzv. autokalibraci regulator pfizpusobi servomotoru a armature, které bude
ovladat. Samocinné se zjisti a do regulatoru zapiSe jako parametr druh zpétnovazebniho vysilae, koncové polohy
a setrvaénost vystupniho hfidele servomotoru.

Chybové stavy, zjisténé regulatorem, se signalizuji diodami LED na regulatoru. Regulator ma prepinaci kontakt
OK, ze kterého Ize vyvést signal o chybovém stavu. Tento kontakt je béhem bezchybného provozu a pfi vypnutém
regulatoru rozpojen, po dobu chybového stavu je sepnut. Pokud je k regulatoru pfipojen pocitac, pak se zjisténa
chyba signalizuje na pocitaci.

PFi chybé reaguje servomotor dle nastaveného parametru ,,odezva na signal TEST*

REGULATOR ZP2.RE5

Zakladni ¢asti regulatoru ZP2.RE5 je mikropocitac s fidicim programem, naprogramovanym v jeho vnitfni paméti.
Soucasti mikropogitace jsou A/D prevodniky pro zpracovani fidiciho a zpétnovazebniho signalu. Regulator umozniuje



automatické nastaveni vystupniho hfidele servomotoru v zavislosti na hodnoté proudového fidiciho signalu. Regula-
tor porovnava hodnotu fidiciho signalu s hodnotou zpétnovazebniho signélu z vysilace polohy. Je-li zji§téna regulacni
odchylka, regulator aktivuje vystupni signaly FO, nebo FZ, které fidi chod servomotoru, dokud se vystupni hfidel
neprestavi do polohy, ktera odpovida hodnoté fidiciho signalu.
Pozn.: Regulator nastavuje polohu, avsak neovlivriuje rychlost prestavéni. Ta je dana typem a provedenim servomotoru.
Regulator také sleduje nékteré provozni stavy a signalizuje vzniklé poruchy.
Nastaveni parametrta regulatoru je mozné tlacitky SW1 a SW2, anebo pocitatem se servisnim programem.
Pocita¢ se pfipojuje pfes komunikacni modul ke konektoru J7. Nastavené parametry jsou uloZzeny v paméti typu
EEPROM, takZe vypnutim napajeciho napéti neni obsah paméti narusen.

Technické parametry regulatoru

Napajeci napéti: 230V +10% -15%, 50 - 60 Hz
Linearita regulatoru: 0,5 %
Necitlivost regulatoru: 1-10 % (nastavitelnd)

Vstupni signaly dvouhodnotové (N / 230V):

Uroton Ovladaci faze pro vystupy FO, FZ, jiSténo pojistkou F1,6A
TEST1,2 Aktivace rezimu TEST

MO, MZ Stavy koncovych spinact servomotoru

TP Stav tepelné ochrany motoru

Vstupni signaly analogové:
Ridici signal: 0/4 — 20 mA
Zpétnovazebni signal: Proudovy vysila¢ 4 — 20 mA

Vystupni signaly dvouhodnotové:

FO, Fz Ovladaci faze, spinana kontakty relé 5A/ 230V
Relé OK Signalizace poruchy, prepinaci kontakt 5A/ 230V
BRZDA Ovladaci signal pro brzdny modul ZP3-BR (2mA)

Vystupni signal analogovy:

Signalizace polohy Galvanicky oddéleny pasivni vysila¢ 0/4 — 20 mA, vné&jsi napajeni 15 -30V,
impedance zatéze max 500 ohmd

Signalizace:

D1 (Zluta) nastavovani/ hlaseni poruch
D2 (rudd) nastavovani/ hlaSeni poruch
D3 (zelend) napajeni

D4 (zelena) pohon otvira

D4 (ruda) pohon zavira

Chybova hlaseni: Rezim TEST

Chybi fidici signal (pouze pfi pouziti signélu 4 — 20 mA)

Servomotor byl vypnut koncovym spina¢em jinde, nez v koncové poloze
Chyba snimace polohy

Zapusobila tepelna ochrana motoru TP

Servomotor je v mistnim ovladani

Reakce na poruchu:

Rezim TEST Chybové hlaseni + servomotor do polohy dle nastaveni P2
Chybi fidici signal Chybové hlaseni + servomotor do polohy dle nastaveni P2
Chyba snimace polohy Chybové hlaseni + servomotor stop

Porucha tepel. ochrany Chybové hlaseni + servomotor stop

Nastavovaci prvky: komunikaéni konektor (pro pfipojeni PC)

2x tlacitko pro nastaveni parametrt bez pocitace
Rozsah pracovnich teplot: -25°C-+75°C

Rozméry: 75x81x25 mm



Blok mistniho ovladani servomotoriit MODACT MONJ, MON, MOP Control

Mistni ovladani slouzi k ovladani servomotoru z mista jeho instalace. Sestava ze dvou prepinacl: jeden ma polohy
»dalkové ovladani - vypnuto - mistni ovladani®, druhy ,otvira - stop - zavira“.

Servomotor maze byt na pozadavek vybaven také blikatem, ktery pfi pohybu vystupniho hridele vysila elektrické
impulzy. Napdjeci zdroj pro blika¢ neni v servomotoru zabudovan.

Spinani elektromotoru

Spinaci prvek motoru je sou¢asti servomotoru ve vSech variantach Control. Umoznuje béh v jednom nebo dru-
hém smyslu otaceni a vypnuti elektromotoru. Podle provedeni servomotoru jsou spinaci prvky motoru ovladany ve-
stavénym elektronickym regulatorem nebo prepinaem mistniho ovladani.

Ovladaci napéti spinacich prvku je standardné 230V/50Hz a privadi se pres rozpinaci kontakty polohovych a/nebo
momentovych mikrospinacu. Vyvody téchto mikrospinacu proto neni nutno vyvadét ze servomotoru.

Reverzacéni stykacdova kombinace je sestavena ze dvou styka¢l a nadproudového relé. PouZivaji se stykacové
sestavy firmy Lovato nebo GE. Sestavy téchto dvou vyrobcU se vzajemné lisi ve znaceni svorek pomocnych rozpi-
nacich (NC) kontaktl a vnitini propojkou mezi nadproudovym relé a stykacem, ktera je pouze v sestavé firmy GE.
Rozdilnosti se projevi pouze u variant s dynamickou brzdou.

Soucasti styka¢ové kombinace je mechanické blokovani, které zabraruje sou¢asnému sepnuti obou stykacu.

K tomu by mohlo dojit pfi sou¢asném buzeni obou civek, napf. pfi chybném zapojeni propojek na svorkovnici.
Blokace neni dimenzovana pro dlouhodobé plsobeni.

Nadproudové relé chrani elektromotor pred pretizenim a je dimenzovano podle jeho vykonu.

Dynamicka brzda

Brzda je volitelnym pfisluSenstvim servomotorl Control. Po rozpojeni spinaciho prvku vyvolava v motoru po
dobu nékolika desetin sekundy dynamicky brzdny moment. Brzda vyznamné zkracuje dobu dobé&hu servomotoru,
¢imz zpresnuje regulaci. V dobé klidu servomotoru se zadny brzdny moment nevyviji. Podle typu spinacich prvku
a pfitomnosti regulatoru se voli odpovidajici druh brzdy.

a) BAM-002 se pouziva spole¢né se stykaci, bez regulatoru. Brzda je autonomni, kratkodoby brzdny moment
se spusti samostatné po rozepnuti stykacu. Pro svoji funkci potrebuje jesté pfidavné pomocné kontakty stykacu
a pridavny kontakt nadproudového relé. Brzda je dimenzovana pro elektromotory s napajecim napétim 3x230/400 V~
a vykonem do 550 W.

b) BR2 se pouziva u servomotorl se stykaci a regulatorem ZP2RE5. Brzda je fizena a brzdny moment je
aktivovan signalem z konektoru J5 regulatoru. Pro svoji funkci potfebuje jesté pridavné pomocné kontakty stykacu
a pridavny kontakt nadproudového relé. Brzda je dimenzovana pro elektromotory s napajecim napétim 3x230/400 V~
a vykonem do 550 W (pro elektromotory do vykonu 2,2 kW se pouziva brzda BR2.2).

Pouziti dynamickych brzd je omezeno do vykonu motoru 2,2 kW. Pfi pozadavku brzdit motory vétsich vykonu je
nutno pouzit motory ve zvlaStnim provedeni, s elektromagnetickou brzdou.

UDAJE PRO OBJEDNAVKU

V objednavce je nutno uvést tyto udaje:

- pocet kusl

- ndzev servomotoru

- typoveé &islo podle tabulek provedeni

- zvlastni provedeni (zvétSeni prac. zdvihu - viz Tabulky 1, 2, 3)
- hlinikové provedeni (slovy) - pokud je poZzadovano

- napdjeci napéti a kmitocet (pro elektromotor)

- nastaveni vypinaciho momentu (pokud je zékaznik pozaduije)

Priklad objednavky

Servomotor otocny, viceotackovy MODACT MON t.€. 52 032 s vypinacim momentem v rozsahu 160 — 250 Nm,
s rychlosti prestaveni vystupniho hfidele 25 1/min, s konektorem, s pfipojovacimi rozméry tvaru C, s mistnim
ukazatelem polohy a blokem mistniho ovladani, vybaveny signalizac¢nimi vypinaci a vysilatem polohy 2x100 ohmd,
s pozadavkem na nastaveni jiného vypinaciho momentu nez maximalniho, s napajecim napétim 3 x 230/400 V, 50 Hz
se v objednavce oznaci takto:

1 ks servomotor 52 032.H623N, nastaveni momentovych vypina¢l na 200 Nm, napdjeci napéti elektromotoru
3 x 230/400 V, 50 Hz.
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Tabulka 3 - Elektrické servomotory MODACT MONJ
— zakladni parametry (napajeci napéti 1x230V, 50Hz)

Zakladni vyzbroj: 2 polohové vypinate PO, PZ; 2 momentové vypinace MO, MZ; 1 elektromotor (na zvlastni objednavku téZ brzdovy); 2 topné €lanky

Moment Rychlost Elekiromotor Typové &islo
Typové oznadent g [Nm] prestaveni chri\a/?h Typ Vgkon | Otatky I I, Hmotnost

© iy ”l ) [ot] s rozbghovym (230V) In kgl zékladni dopliikové

Vypinacl | zabémy |~ [1/min] ondensitorem | (W] | [vmin) | 1A 12345 | 6780910

MONJ 40/75-25 C 75 25 1LF7070-4 | 0,25 1400 | 1,86 34 27 xx2xNJ
MONJ 40/50-40 C 20 - 40 50 40 1LF7070-4 | 0,25 1400 | 1,86 34 27 xx3xNJ
MONJ 40/60-50 C 60 50 1LF7070-2 | 0,37 2895 | 2,85 35 27 xx4 xNJ
MONJ 40/60-80 C 60 80 1LF7073-2 | 0,55 2860 | 4,15 3,7 27 59 030 Xxx5xNJ
MONJ 80/135-25 C| 40-80 135 25 1LF7073-4 | 0,37 1400 | 2,6 3,2 27 xx 8 xNJ
MONJ 70/90-40 C| 40-70 90 40 1LF7073-4 | 0,37 1400 | 2,6 3,2 28 XX 9xNJ
MONJ 75/100-50 C| 40-75 100 50 1LF7073-2 | 0,55 2860 | 4,15 3,7 28 XX A x NJ
MONJ 110/143-25 C| 80-110 143 25 1LF7073-4 | 0,37 1400 | 2,6 32 28 XX E x NJ
MONJ 100/130-40 C| 63-100 130 40 1LF7080-4 | 0,55 1415 | 35 3,6 4 Xxx 3 xNJ
MONJ 95/124-63 63 -95 124 63 2-250( 1LF7083-4 | 0,75 1405 | 4,8 3,9 42 x x4 xNJ
MONJ 100/230-80 63-100 130 80 1LF7083-2 11 2860 | 6,7 44 43 XX ExNJ
MONJ 100/130-100 130 100 1LF7096-4 1,5 1430 | 87 43 50 xx5xNJ
MONJ 95/124-145 63 -95 124 145 1LF7090-2 1,5 2845 | 9,25 45 51 52 031 x x Fx NJ
MONJ 150/195-40 100-150 195 40 1LF7083-4 | 0,75 1405 | 4,8 3,9 41 xx9xNJ
MONJ 160/208-65 100 - 160 208 65 1LF7096-4 15 1430 | 87 43 42 XX AxNJ
MONJ 160/208-80 80 1LF7090-2 15 2845 | 9,25 45 43 XX HxNJ
MONJ 130/170-145 100 -130 170 145 1LF7096-2 2,2 2830 | 13,3 438 51 X X J x NJ
MONJ 250/325-40 160 — 250 325 40 1LF7096-4 1,5 1430 | 87 43 45 5 032 xXx3xNJ
MONJ 220/286-80 160 — 220 286 80 1LF7096-2 2,2 2830 | 13,3 48 49 X x5 xNJ

Poznamka:

- Servomotory v kryti IP 55 (MODACT MON, MONJ) se dodavaji bez kabelovych vyvodek — vyvodky Ize dodat na poZadavek

- Servomotory v kryti IP 67 (MODACT MORP) se vzdy dodévaji s kabelovymi vyvodkami.

- K servomotorum v kryti IP 55 (MODACT MON) s elektromotory OV 100, 112 a 132 se vZdy pribaluje kabelova vyvodka k elektromotoru
(mimo provedeni Control).

- Konektor Harting je vZdy osazen kabelovymi vyvodkami.
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Tabulka 4 - Elektrické servomotory MODACT MON, MOP, MONJ
— pripojovaci rozméry, zpusob elektrického pripojeni

TYPOVE CISIO ettt e 5208 X . X X X X
6. misto

. Provedeni
PFipojovaci rozméry

Vyvodky| Konektor
Tvar A 5 F
Tvar B1 6 G
Tvar C 7 H
TvarD 8 J
Tvar E 9 K
7. misto
Blok mistniho ovladani, ukazatel poloh Vysilac odporovy lag s | Vysilac proudovy
P v nebo provedeni Vysﬂa_ozpor?#govy 4-20mA
bez vysilace + zdroj

Bez bloku mistniho ovladani, bez ukazatele polohy 1 B A
Mistni ukazatel polohy 2 - -
Blok mistniho ovladani 4 E (¢}
Blok mistniho ovladani a ukazatel polohy 6 - -
Blok mistniho ovladani pro servomotory
MODACT MON, MOP, MONJ Control 7 H D
Blok mistniho ovladani a ukazatel polohy
pro servomotory MODACT MON, MOP, MONJ Control 8 - -
8. misto

Vypinaci momenty, rychlosti pfestaveni a ostatni technické parametry jsou v€etné oznaceni uvedeny v Tabulkéach €. 1, 2, 3
Na tomto misté se uvede ¢islice nebo pismeno, odpovidajici pozadovanym parametram.

9. misto
2‘ MODACT MON, MOP, MONJ Control
5o
Signalizace, vysila¢ polohy, blika¢ = g
oz 1 Bez Bez regulatol
<D( () Kompletni regulatoru olitz g: brzcgu
0= vybaveni polohy polohy Yy
=
Bez signalizace, vysilace polohy a blikace 0 - E M
Vysila¢ polohy 1 A F N
Signalizaéni vypinace 2 - G Q
Signaliza¢ni vypinace a vysila¢ polohy 3 B H P
Blika¢ 4 - | R
Vysila¢ polohy, blika¢ 5 (¢} J S
Signalizaéni vypinace a blika¢ 6 - K T
Signalizaéni vypinace, vysila¢ polohy a blika¢ 7 D L u

10. misto

Uvede se pismeno N (MODACT MON), P (MODACT MOP), NJ - (MODACT MONLJ) - jednotné pro v§echna provedeni.

Poznamka: 1) Servomotory MODACT MON, MOP, MONJ Control s regulatorem ZP2 RE5 — na 11. misté se uvede Cislice 5.
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Rozmérovy nacrtek servomotorit MODACT MON Control,
t. &. 52 030 - 52 033

b

mistni ovladani

lol

T

I
|
= :
L == H
Propojeni elektromotoru
vyvodka M20x1,5
\ .
\ s
w = :
&
(| = "
- =g

3 vyvodky M20x1,5
1 vyvodka M25x1,5

vnéjsi ochranna svorka
e

Typové dislo A B (o D E F
52 030 500 325 255 307 90 200
52 031, 52 032 630 382 255 316 120 355

Poznamka: Rozmeéry jsou uvedeny v milimetrech. Uvedené rozméry jsou maximalni
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Legenda ke schématum servomotor(
MODACT MONJ 52 030-2, MON, MOP 52 030-6

Legenda ke schématim:

SQ1 (MO) - momentovy vypina¢ ve sméru ,,otvird“ KZ - styka¢ pro smér zavira

SQ2 (M2) - momentovy vypina¢ ve sméru ,zavira“ BQ1,BQ2 (V1,V2) - odporovy vysila¢ polohy

SQ3 (PO) - polohovy vypina¢ ve sméru ,,otvira“ BMO - blok mistniho ovladani

SQ5 (P2) - polohovy vypina¢ ve sméru ,,zavira" CPT1 - proudovy vysila¢ polohy analogové nastavitelny
SQ4 (SO) - signaliza¢ni vypina¢ ve sméru ,,otvirad“ DCPT - proudovy vysilag¢ polohy digitélné nastavitelny
SQ6 (S2) - signaliza¢ni vypina¢ ve sméru ,zavird“ DCPZ - napdjeci zdroj vysilace polohy

SA1 (M/D) - pfepina¢ Mistn&/0/ Délkovée EH - topny odpor

SA2 (OTV/ZAV) - prepina¢ Otvirat/0/ Zavirat M1~ - jednofazovy elektromotor

KO - styka¢ pro smér otevira M3~ - tfifazovy elektromotor

Volitelné prislusenstvi:

Blok mistniho ovladani BMO

Vysila¢ polohy - odporovy V1, V2
- proudovy pasivni CPT1
- proudovy aktivni DCPT + DCPZ
- bez vysilace

Signaliza¢ni spinace SO, SZ

Blika¢ B

Pouzité elektromotory:

U servomotord MON, MOP jsou pouzity tfifazové elek- U servomotorl MONJ jsou pouzity jednoféazové elek-
tromotory v provedeni se svorkovnici. tromotory v provedeni se svorkovnici.

U provedeni s pfipojnou svorkovnici se elektromotory U provedeni s pfipojnou svorkovnici se elektromotory
pfipojuji samostatné, u provedeni s pfipojnym konek-  pfipojuji samostatné, u provedeni s pfipojnym konek-
torem jsou také elektromotory pfipojeny pres tento torem jsou také elektromotory pfipojeny pres tento

konektor. konektor.
3f motor 1 motor
1.0 C 1.¢C C
ORCRO ORCRE G@'® g g ®
ug?\fﬁ)wﬁ) u@vﬁ)wg? U%lz'g U&T U"Z ugr
L1 N L1 N
Lt L? L3 L2 L1 L3 obvirg zavird

otvird zavird
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Zapojeni elektrickych servomotord MODACT MONJ

- se svorkovnici P0937 - E

DCPT DCPZ

______________________________ o
ON/ZA M/D : : 1f motor
BMO "Lf‘ﬂ ________ _: I }
ol L
M s b ol L
BQt1 BQ2 SQ1 SQ2 SR31 SO51 SQ4 SQ6 I i}
CPT1 (V1) I('YZ) (MO) (MZ) (PO)' (PZ)' (50) (s7) EH : { B : =
< ==
= | b ;!
;;:rﬁ:rﬂ1212+1| ?HI,_‘{J!F‘ HcH:}
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| L.L___'LJ— T [
* — ¥ % L—LJ _________ A
7} vystupni v v 1 N Lt

poloha

Zapojeni elektrickych servomotordt MODACT MON, MOP

- se svorkovnici P0938 - E

DCPT DCPZ

—= L 31
OTV/Z8¥ N/D : }
MO { T N———————— 1| i :
P i
r-—J b : : | 3f motor
BO1 BQ2 5Q1 SQ2 SQA31 SQSI SQ4  SQ6 I o
(v1) v2)  (MO) (M2) (PO)' (PZ]' (S0) (5z) EH !t B 1
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EFHFEEFECCEE PR L TR E o
T 1 1 T 1 T LI} b
! L.t_._—._L'TJ-"TJ 1
vystupni ov W ml'_jyv _II_ ovlddaci faze NLPE
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Zapojeni elektrickych servomotord MODACT MONJ Control

- se stykaci
- se svorkovnici P0913 - E
) DCPZ 1f motory
=H‘EI! N
== ! |
L
| b
1
L—- £y, :
Lo ] i 2 4
Al DAl
BQ1 BQZ SQ1{SQ2 503 S05 S04
CPTI (W) (v2)  |MO)|{(MZ) (PD) (PZ) (SO) (sz) EH
2040 7L
Tj:, H_{]12124124124 /ri
ik unnl 1]
T IS—T~ ] el i P P Y R L N R
3|5e5 205 JENEEEEEEEEn N EE
L
Pt i _ovs oo
Zapojeni elektrickych servomotord MODACT MONJ Control
- se stykac¢i a BMO
- se svorkovnici P0914 - E
1f motory
MONJ

DCPT DCPzZ

— I

SQz SQ3| SQ5| SQ4 506
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= ot [———————-
| 7T vystupni -L 3 N LY
poloha UWLQ”—I
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Zapojeni elektrickych servomotort MODACT MON, MOP Control

- se stykaci
- se svorkovnici P0947
3f motor
——————————— 7
PR i
|
DCPT  DCPZ !
- I et
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Zapojeni elektrickych servomotord MODACT MON, MOP Control
- se stykac¢i a BMO
- se svorkovnici P0948
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Zapojeni servomotord MODACT MON, MOP Control
— se stykaci a regulatorem ZP2RES

SQ4| SQ5 SQ6
(P2) | (SO) (S2)

- se svorkovnici P0949
DCPT
- l|U I J2 J5 E'JSJ _________________ 1
23], Qs st
J2.4 :, ZP2RES & |2 3f motor —:L
_l IE [ —— :ll
IN[ 1 J3 J8 Ja @@ :
T8 8 ,OK |
LN N PE | [fPumomzrorz 3 B 8 O, | test o¥oKc brada || BR2
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Po nastaven, %%% RN EEEEEEEE RN
A e <= S [UUN © |
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Zapojeni servomotord MODACT MON, MOP Control
— se stykaci, regulatorem ZP2RE5 a BMO

- se svorkovnici

DCPT

Na civky stykacu
pripojit svodice prepéti
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Zapojeni elektrickych servomotord MODACT MONJ

P0939 - E

- s konektorem
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Zapojeni elektrickych servomotordt MODACT MON, MOP

P0940 - E

- s konektorem
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- s konektorem

- s konektorem

Zapojeni elektrickych servomotord MODACT MONJ Control

- se stykaci
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Zapojeni elektrickych servomotort MODACT MON, MOP Control

- se stykaci

- S konektorem
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Zapojeni elektrickych servomotord MODACT MON, MOP Control

- se stykac¢i a BMO

P0954

- s konektorem

3f motor

BAM-002
S
r————ttg-————— HY———=
_ __ St || _
| e S
! IPs |
| o~
| L= o — | |
| T o | |
| o e !
| ~ |
_ _ | LIS [
el B
|
B & . _ L e 9
H — —C __ e A\__ o
SSS Cre 1 e ¢ .
© G= - 11 T [Q\“__um L O
o 5 S 1
} fy—a
_|_||||||_|_E ge |
_ [
| ——
__ g™ ﬂzlllwm _
DD - ¢ |
N F=—oz |
_ — _
4Im2r — __ 0 9“|| 14 |
%MJLLs ¥ B3 - ve |
yiE g 5
%) — N | N - -—
5 n ww = lg——~—=
|
Nl
_
—F N
N — oy
51 B @Sl_——1 _— gg o
2| B L5 33
2 el T £5
[l gz, '--"-— £e
—s1i I R o L
SN T @
2 - MI_ L ye—— \ W EI%I' ¥€ ——~
-——gg——- & DN — €8~

29



Zapojeni elektrickych servomotord MODACT MON, MOP Control
- se stykaci a regulatorem ZP2.RE5

- S konektorem P0955
DCPT
I ) ME
J2.3
v ZP2.RE5 & |i5.
J2.4
+U
025 | | gy 1 % P
N N PE ] @TPMOMZFOFZ§§ g 0 |TEST
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do svorek "t1,t2" P 1T ==
vloZit propojku
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Na civky stykacu
pripojit svodice prepéti
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fidicf signal
0/4-20mA,

+IN
Zapojeni elektrickych servomotord MODACT MON, MOP Control
- se stykaci, regulatorem ZP2.RE5 a BMO
- S konektorem
P0956
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L-L[U- » 5 EJ_SL _________________
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J1 - fidici signal

J1.1
J1.2
J1.3

PE pfizemnéni
-IN fidici signal -
+IN fidici signal +

Seznam signalu na konektorech regulatoru ZP2RES5.

J2 - snima¢ polohy
+UR odporovy

J2.1
J2.2
J2.3
J2.4
J2.5

RIN
-UR

+24V  proudovy

IIN

J3 - vysila¢ polohy

J3.1
J3.2
J3.3
J3.4

J4 - vstup TEST (24V - 230V)

Ja.1
Ja.2

+U

IOUT

-uU
nevyuzito

TEST1
TEST2

J5 - vystup brzda

J5.1 brzda1
J5.2 brzda2
J6 - vyvoj

J7 - komunikace

J8 - silovy konektor

J8.1
J8.2
J8.3
J8.4
J8.5
J8.6
J8.7

J8.8
J8.9
J8.10
J8.11
J8.12

FO
OK
OK
OK
MZ

N
UOVL

FZ
MO

P
UREG

Pripojny konektor

A

ovladaci vystup ,otvira"
kontakt relé OK (NO)
kontakt relé OK (COM)
kontakt relé OK (NC)
kontrolni vstup ,zavira"
nevyuzito

faze 230V pro ovladaci
vystupy FO, FZ
ovladaci vystup ,zavirg“
napajeni reg. 230V (N)
kontrolni vstup ,otvira“
kontrolni vstup ,tep. relé®
napajeni reg. 230V (L1)
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